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SYSTEM NADRZEDNY | WIZUALIZACJA

1. STRUKTURA SYSTEMU
Sytem sterowania jest systemem o inteligencji rozproszonej. Oparty jest na sterownikach

swobodnie programowanych, dziatajacych jako jednostki samodzielne z mozliwoscig
wymiany danych i obliczert miedzy sobg oraz komputerem w centralnej dyspozytorni.

2. STEROWNIKI PROGRAMOWALNE

Sterowniki MODICON zastosowane w uktadzie réznig sie iloscig wejs¢ i wyjS¢ poprzez
zastosowanie rozszerzen. Bardzo efektywne jest programowanie sterownikéw ze wzgledu
na obszerny zestaw funkcji logicznych, uktadéw czasowych, licznikéw i regulatoréw
PID.Uktady posiadajg wbudowang diagnostyke startu systemu oraz diagnostyke
poprawnosci pracy.

W systemie istniejg takze funkcje konwersji funkgji tablicowych i matrycowych.

System posiada mozliwo$¢ zarzgdzania segmentem programu i programowania
strukturalnego z wykorzystaniem podprogramow i makroprogramow.

W systemie MODICON 984 dostepnych jest ponad 70 typdw modutow WE/WY binarnych
analogowych i inteligentnych. MODICON 984 jest koncepcjg systemu modularnego
pozwalajgcego na rozszerzenie WE/WY w kazdej chwili w przysztosci.

W systemie MODICON 984 istnieje wiele opcji dla proceséw gtéwnych, 984-680, 984-685,
984-780, 984-785 oraz systemdw z procesorami bitslace'owymi 984A, 984B, 984X takich
jak procesor rezerwowy R911, Coprocesor, Procesory komunikacyjne S975 Modbus Il i
Modbus Plus, piyty sprzegu z systemem MAP 3.0 i caty szereg innych.

Za wyjatkiem najmniejszych sterownikdw serii 984 (120, 130, 145) wszystkie ptyty
sterownikdw mogg by¢ instalowane w istniejgcych uktadach. Kasety WE/WY mogg by¢
oddalone przy pomocy wspétosiowych kabli na odlegtosé do 4500m od jednostki centralnej
984 lub od jednostki sterujgco wizualizacyjnej. Odcinki systemu mogg by¢ dzielone na 7
lub 32 stacje lokalne w zalezno$ci od ilosci i typu dotgczonych urzadzen dodatkowych (np
lokalnych terminali, drukarek, klawiatur, inteligentnych napedéw serwomechanizmowych,
sterownikéw osi, dekoderdw ‘Bar Code' lub innych urzadzen ASCII lub RTU.

Instrukcje podstawowe
- logika stykdw i bloki programowe
- styki otwarte, zamkniete, warunki przeniesien




- wewnetrzne i zewnetrzne wyjscia
- uktady czasowe z jednostkg 1.0, 0.1, 0.01
- liczniki w gére/ w dét o zakresie 0...9999

Arytmetyka podstawowa
- 4-cyfrowe dodawanie, odejmowanie, mnozenie, dzielenie,
- zliczanie 4-cyfrowych wartosci BCD
- 8-cyfrowe dodawanie, odejmowanie, mnozenie, dzielenie do 99.999.999

Operacje zmiennoprzecinkowe
- dodawanie, odejmowanie, mnozenie, dzielenie, poréwnywanie,
pierwiastkowanie kwadratowe,
funkcje exp., log., logarytmy naturalne, podnoszenie do potegi i wiele
innych funkcji matematycznych.
- regulatory P, PI, PID

Funkcje trygonometryczne
- sin, cos, tang, przeliczanie warto$ci dziesietnych na katowe i katowych na

dziesietne.

Przenoszenie danych
- rejestr do tablicy, tablica do rejestrow,
- tablica do tablicy,
- przesunigcie bloku, tablicy do bloku, bloku do tablicy,
- rejestry first in first out,
- funkcje wyszukiwania, status diagnostyczny,

Funkcje matrycowe
- AND, OR, Exclusive OR,

- poréwnania, uzupetnienia.

Operacje na bitach
- modyfikacja bitow
- wykrywanie bitdw, przesuniecie bitoéw

- omijanie




- staly czas przeszukiwania

- podprogramy

Komunikacja
- typu MASTER-Slave na rodzaju pracy RTU / Remonte, terminal, Unit/

- typu MASTER-Slave dla rodzaju pracy ASCII dla wszystkich 984

- poor to poor /kazdy z kazdym/ dla wszystkich sterownikow 984xx5

- z dowolnego komputera IBM przez RS 232 lub SA 85 dla Modbus plus
- z dowolnego komputera nadrzednego przez RS lub SA 85

- sprawdzenie sumy kontrolnej

- zdalna lub lokalna diagnostyka

Zarzgdzanie segmentowe
- mozliwe do obstugi 32 segmentdw blokéw WE/WY przeglgadany

programowo dla krytycznych czasowo aplikacji.

System diagnostyczny N

- automatyczna diagnostyka zatgczania napiecia /sprawdzanie sum
kontrolowanych zasilaczy, CPU, wej./wyj., RAM/ROM, komunikacji/

- automatyczna diagnostyka realizowana przez ciagte przeszukiwanie CPU,
stanu WE/WY i pokazywanie tego w statycznej tablicy pamieci

- monitorowanie on-line /na PC lub innym komputerze. .

- zabezpieczenie i blokowanie fizycznych WE/WY

- funkcje uruchomieniowe

- wySwietlanie statusu systemu

Mozliwo$ci programowania
- programowanie on-line i off-line
- konfigurowanie, tablica WE/WY, program logiczny
- tadowanie, odczyt, weryfikacja, konfiguracja programu
- adresowanie symboliczne lub absolutne
- komentarze dla elementu, segmentu, ekranu
- opcja wejécia szeregowo-réwnolegtego dla myszy
- opracowanie programu, usuwanie, wprowadzanie, uzupetnienie

- edycja zbiorow tekstowych i mieszanych




3. OPIS STEROWNIKA
Jednostka centralna /CPU/ w oparciu o stany logiczne wej$é wykonuje program

umieszczony w pamieci sterownika. CPU umozliwia poprzez procesor komunikacyjny
dotagczenie urzgdzen peryferyjnych. Jednostka centralna umieszczona jest na pierwszym
stanowisku w kasecie sterowniczej. Przy sterowniku MICRO, CPU stanowi integraing,
czes¢ catego sterownika. Na plycie zewnetrznej znajdujg sie : przylacze zasilania 24V
pradu statego, przytacze podigczenia przewodu ochronnego, przytacze komunikacyjne
RS232.

Na stronie czotowej znajduje sie réwniez zestaw diod sygnalizujgcych stany sterownika:

- power ok. dioda zéita, uaktywnia sie gdy jest odpowiednie zasilanie

-ready dioda z6lta uaktywnia sig jezeli sterownik przeszedt pomysinie diagnostyke po
zalgczeniu i pozostaje aktywna tak diugo jak dtugo sterownik jest sprawny.

-run dioda zielona, uaktywnia sig jezeli sterownik rozpoczat rozwigzywanie uktadu
logicznego, miga jezeli sterownik jest zasilany ale nie moze znalezé odpowiedniej

konfiguraciji _
- battery low dioda czerwona, uaktywnia sig jezeli wymagana jest wymiana baterii
(bateria powinna by¢ wymieniona w ciggu 14 dni od pierwszego uaktywnienia sie diody)
-exp. link  dioda zielona, uaktywnia sig w czasie komunikacji, miga w przypadku
wystgpienia btedu
-comm 1 dioda zielona, miga w czasie komunikacji przez pierwszy port
-comm 1 dioda zielona, miga w czasie komunikacji przez drugi port
- zespdt diod z lewej strony wys$wietlacza, okresla stan statych punktéw wejlwyj. Kazdy
wskaznik podéwietla odpowiedni numer jezeli skojarzony z nim punkt wej/wyj jest
aktywny.
UWAGA: W CZASIE TRWANIA TRANSMISJI DANYCH NIE
WOLNO WYJMOWAC PRZEWODU tACZACEGO
STEROWNIK | PROGRAMATOR. DOtACZANIE |
ROZt ACZANIE POWINNO ODBYWAC SIE PRZY
WYLACZONYM STEROWNIKU.

Cyfrowy modut wej$ciowy 24V pradu statego.

Modut przetwarza 24V sygnaly /np.od przyciskéw, tacznikéw drogowych itp./ na
poziomy logiczne obowigzujgce wewnatrz sterownika /5V/. Sygnaly podzielone sgna
grupy /po osiem sygnatdéw w grupie/. Wejscia sg oddzielone optoelektronicznie od
magistrali wewnetrznej. Kazde wejscie posiada indykator LED sygnalizujgcy obecnosé




napigcia /stan wysoki/. W sterowniku MICRO, 16 wej$é stanowi integralng czesé

sterownika.

Charakterystyka elektryczna:

Stan wysoki sygnatu +12 - +30V pradu statego
Stan niski sygnatu -2 - +5V prgdu statego
Min. czas trwania sygnatu - 4ms

Tryb pracy - logika dodatnia

Cyfrowy modut wyj$ciowy 24V pradu statego.

Wyjscia podzielone sg na grupy po osiem sygnatéw z niezaleznymi uktadami 24V
pradu statego. Uktady te moga inicjowaé przekazniki, lampki, cewki itd. Kazde wyjscie
jest izolowane optoelektronicznie od magistrali. Dodatkowo kazda grupa chroniona jest
przed zwarciem lub przecigzeniem. Zataczenie kazdego wyjscia jesf sygnalizowane
oddzielnym sygnalizatorem LED. W sterowniku MICRO 61200 wyjécia przekaznikowe w

ilosci 12 stanowig integralng cze$é sterownika.

Analogowy modut wejsé
Modut posiada 4 kanaty wejsé +/-10V, +/-20mA

Analogowy modut wyj§é
Modut posiada 2 kanaly wyj§¢ +/-10V, +/-20mA

4. KONFIGURACJA STACJI WIZUALIZACJI

Uktad wyposazono w stanowisko dyspozytorskie umozliwiajace przeptyw danych ze
sterownikow lokalnych, przetwarzanie danych w czasie rzeczywistym,
wyswietlanie na ekranie monitora aktualnych sytuacji dotyczacych pracy obiektow
technologicznych i urzgdzen zasilania sieci, wprowadzanie danych przez
dyspozytora, rejestracje i zapamietanie wszystkich dziatari oraz tworzenie raportéw z

dziatar objetych systemem.

5. KOMUNIKACJA Z UZYTKOWNIKIEM'
System porozumiewania sie z uzytkownikiem za pomocg kolorowej grafiki
uzytkowej. Warto$ci liczbowe wyswietlane sg na tle przejrzystych schematéw, ktére




projektowane sg wg potrzeb klienta. Taki sposéb przedstawiania informacji utatwia

okreslenie potozenia i stanu urzadzen oraz ich sterowanie.

6. FUNKCJE SYSTEMU

MONITORING | STEROWANIE:

System umozliwia staty nadzér i sterowanie uktadem poprzez zaprojektowane schematy.
System grafiki uzytkowe;j jest kolorowy i wyposazony w system okien. System umozliwia
wyswietlanie zmiennych procesu w postaci wykresow, ktére mogg by¢ zatrzymane w celu
dokonania analiz. Istnieje mozliwo$é wyswietlania wartosci zmiennych w postaci

stabelaryzowane;.

ZARZADZANIE ALARMAMI:
Nastgpuje zapamigtywanie wszystkich zdarzen oraz dziatanie operatora w systemie.

Mozliwo$¢ przegladania zapamietanych zdarzen. Sygnat alarmu powoduje wy$wietlenie
go na ekranie monitora z rbwnoczesnym wydrukowaniem odpowiedniego komunikatu

tekstowego na drukarce.

ZBIERANIE DANYCH:
System stuzy do gromadzenia danych w bazie danych w celu dalszej ich obrébki.

System moze generowaé raporty ( dobowe, miesieczne, kwartalne lub roczne) z

wybranych parametréw z bazy danych oraz obliczer.

KONTROLA DOSTEPU:
Kontrola dostepu do systemu uniemozliwia niepowotanym osobom dostanie sie do niego

i manipulowanie nim. Aby wej$¢ do systemu, operator musi podaé swdj identyfikator, i
hasto. System sprawdza hasto i parametry okreslajgce: poziom dostepu, kategorie i

uprawnienia.




UKEAD WIZUALIZACJI
- zestawienie materiatow -

nr proj.905362/99
Lp | Oznaczenie Nazwa elementu , urzadzenia J.m. |llosé Uwagi
1 Oplrogramowanie CITECT 150 Point szt 1 |INTERSPIN
Full,
type: CT=0150/F/5.20/C
2 Komputer 333 MMX, 32MB RAM, HD kpl. | 1
..Gb, FD3,5 nap.CD 24x,klawiatura,
mysz, Windows 95
3 Monitor kolor 17" szt 1
4 Drukarka HP 690 C szt 1
5 UPS 600 szt | 1 ['ETA"Poznan
6 Przewdd LIYCY ek. 8x0,75 mb | 150 [do konwert.
7 [SK Konwerter DBR/ST szt [ 1 |MIKON
8 Przewdd LIYCY ek. 4x0,25 mb | 300
9 Dfawnica AKS 11 szt 5
10 |SK Puszka K9500/PO szt | 1 |HENSEL
11 |SK Zigczka ZUG-G4 , szt. | 25
12 Wtyczka CANON 9 pin.zeriska z szt 1
obudowg
13 Wityczka RJ 45 szt | 5
14 Przewod ptaski 8 zytowy mb | 8

INTERSPIN  POzNAN, UL. Dziadoszariska 10 TEL. FAX 8790-305
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